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£1 presente jnvento se relacicona en general con enganches de trace-
tor vy se refiere mds particularmente a una configuracifn Je enganche en la
que la visipilidad de les acopladores de enganche desde el tractor, la fa-
cilidad ae acoplamiento con un implenento, la facilidad de uso, la flexi-
bilided, el comportamiento y diseno estético de todo vehfculo han sido lle~
vados a un grado mfximo.

Lo el pasado, la visibilidad de los acopladores llevador por el en-
ganche de tres puntos y el conector de barra de tiro no era un problema ime
portante. kn el caso de un tractor de taidhlo normal, el conduclor estaba tan
préximoe al enganche como para que ni la cublerta del eje oscilante ni la bae
rra central del enganche de tres puntos contituyeran una obstruccifln impore
tante en la linea de visifin del conductor. bl e¢le oscilante estaba dispuesto
en un lugar alto del cuerpo del tractor y la barra central estaba conectada
a 1o largo <k la 1fnea central ngitudinal del tractor, en la proximidag del
ele oscilante,

A medida que los tractores se hicieron mls grandesy, la antigud confi-
guracidn de enganche continub siendo usada con un simple refuerzo estructue
rale Con €l advenimiento de los enormmes lractores articuiados con traccidn
en las cuatru ruedas, se ha debldo sacrificar la posibilidad de observar di-
rectamente la conexibn entre el tractor y el implemento. Algunos fabricantes
han recurrido al emnpleo de espejos e incluso clmaras de {elevis8n de circui-
Lo ceérrado para observar ia zona del enganche, lasta ahora no ha sido consi-
derada sericoente la posibilidad de cambiar la configuracifn gel enganche
para obtener el mdximo de visibilidad para los traclores de alin mayor tamas

HO que se espera ulilizar en el futuro ni de usar una contiguracibn de ene



gunche nejorada en los tractores de tamajio normal para reemplazar los ern
ganches corrientes,.

En el pasado tambifn se esperaba que los implenentos gue eran muy pe-
sados para ser movidos manualmente fueran conectados manicbrando cuidadosa=
mente al tractor para ponerlo en posicibn prfxima al implemento y luego lew
vantando el enganche. $1 el implemento no podfa ser moviuo a la posicibn de
enganche, el enganche debfa ser bajado y el tractor deblfa ser ovido nuevae
mente para repetir la operacifn de enganche, Lsta pueuta en posicilin hecha
al tanteo era tambiln necesaria cuando un implemento con barra de tiro dew
bfa ser acoplado al conector de la barra de tiro. l'or lo tanto era general-
mente pecesario que los conductores de tractor tuvieran un alto grado de
habilidad.

Utra practica usada en el pasado era hacer que las tuerzas aplicadas
en Jous extremos posteriores de laos brazos de traccifn convergieran ¢ se inw
tersectaran en un punto del cuerpo del tractor que se encontrara sobre el
eje delantero. Tal disposicifn tenfa la finalidad de asegurar gue cuando las
ruedas delanleras erdan desviadas para un viraje, cn ol caso de un tractor
con traccidn en dos ruedas, el enganche hiciera que el implemento efectuara
el virale sigulende a las ruedas celanteras, bEste principio fue mantenido
cuando llegaron los tractores articulados con traccidbn en las cuatlro ruedas,
dado que los especialistas en la nateria supusieron gue el lmplemento debfa
acovnpatidr las ruedas delanterase

ki 10s primeros tractores con traccibn en las cualro ru&das pronto
se Jdescubri® que los virajes bruscos provocaban frecuentemente fallas en

los conmponentes de enganche llevados por los implementos a causa de la 1l



posicibn de grandes cargas laterales, dado gue ¢l eje posterior en donde
estaba asegurado el implemento “coleaba" respecto al eje delantero. En
tracores mds recientes estas fallas, gue son un sintuma de cargas lateram
les excesivamente grandes, eéran tratadas impidiendo que el tractor efece
tuhara virajes bruscos, 0 sea que se trataba el sintoma vn lugar de atacar
¢l problema.

En tractores convencionales con traccibn en Jdos y cuatro ruedas, la
oscilacifn y el control de la oscilacifn sun logrados principalmente con
ayuda de blogues de control reponibles dispuestos en la proximidad del exe
tremo delantero de los brazos de traccidne. Conforme los tractores de mayor
Lamaiio arrastran mayores implementos, se lmponen mayorss cargas laterales
de trabajo en el extremo posterior de los brazoes de tiro, requiriendo que el
tamafio de 10s brazos de traccifn sea aumentado para inCrementar la resistenw
Ciae Este aumento de tamario también ha sido generalmente perjudicial para
el diserio estftico general del tractor,

k1l presente invento provee un enganche de tractor en el que la visie
Lilidad de los acopladores de enganche, la facilidad de uso, la versatilie
dad y el comportamiento han sido mejorados al mximo, especificamente para
Lructores articulados, pero pudiendo también ser aplicados a tractores no
articulados.

Se ha logrado el miAximo de visibilidad bajando el eje oscilante gue
spstlene las barras de tiro par a ponerlo ¢n la proximidad del extremo dew-
lantero de los brazos de traccibn, y, en lugar de la acostumbrada disposicin
de barra central para el enganche de tres puntos, empleando una disposicibn

de vinculo de cuatre barras a fin de permitir lfneas de vista sustancialmente



libres hacia el acoplador de enganche y el conector de barra de tiro.

La facilidad de uso ha sido llevada a un mdximo proveyendo la posie
bilidad de ajuste motriz en tres dimensiones para conectar un implemento.
En el eje osgilante se provee una palanca acodada en donde son conectados
los brazos de traccibn, la barra de tiro y las barras de inclinacifin, La
palanca acodada puede ser movida angularmente con ayuda de un accionador
para producir el movimiento hacia adelante y hacia atr8s de la barra de
tirc y los brazos de traccibn y mover de esa manera los acopladores de en-
ganche y el conector de barra de tiro para una dimensidn de ajuste. Kl
tractor puede ser articulado para producir el movimiento transversal de los
acopladores de enganche y la barra de tiro para una segunda dimensiin de
ajuste, en tanto que cilindros de elevacifn suben los brazes de traccibn y
la barra de liro a fin de producir el movimiento vertical para una tercera
dimensifn de ajuste, Ello permite que el conductor se arrime a un implemens
to para poner &n posiciln uno de los acopladores de enganche, ponga €] trace
tor en la condicibn de “estacionamiento", y mueva luego ¢l enganche o la
articulacifn del tractor para acoplar el implemento.

Ll movimiento de los brazos de traccién en direccidn lonyitudinal hae
cia adelante y hacia atrfls puede ser aprovechado ademds para camblar sobre
la marcha el Angulo de trabajo del implemento, 10 que constituye und CardacCe
terfstica adicional deseable para efectuar ajustes en el terreno y que au-
menta la versatilidad del enganche,

La versatilidad ha sido awientada tambi€n proveyendo acepladores i
feriores de enganche, uno de mano izquierda y otro de mano derechd, que al

estar celocados normalmente permiten el arrastre de una primera categorta



de implementos, en tanto que cuando son intercambiados permmiten el arrastre
de una segunda categorfa de implementos.

El comportamiento ha s$ido me jorado al mdximo al simplificar el ene
ganiChe v al hacer que las funciones del eje detector de carga convencional
en donde vstfn conectados los brazos de traccibn {tal como se describe en
la patente norteamericana No. 2.940.530 concedida a nombre de Dushane) y
¢l eje oscilante dispuesto en la posicibn convencional sean combinadas en
un Gnico eje oscilante, proximo a los brazos de traccidn y que pone en posi-
cibn el enganche a la vez que lleva la palanca acodada a la cual estdn conec
tadas las barras de tire. De esa manera las cargas d<e tracci#n pueden ser
delectadas directamente desde el accionador de la palanca acodada en lugar
de hacerlo por intermedio de un eje detector de Caryga.

Todavia se ha mejorado mis el comportamiento al impedir qQue sobre el
enganche Jdel implemento se impongan grandes cargas laterales al hacer que
los brazos de traccifin converjan sustancialmente en el ¢je posterior del
tractor. wllo permite que el imploemento describa un viraje sigulendo exac-
tamente al tractor.

&1 comportamiento ha sido mejorado afin mds proveyendo barras de ine
cl inacibn concctadas entre la palanca acodada y los brazus de tracci®n para
retener ajustablemente los brazos de tiro préximos a las cargas dmpuestas
en una posicibo sin oscilacidn y otra posicibn de oscilacifn limitada, a la
vz que se emplean blogues de control para impedir los movinmientos de o0scCie
lacifn en las operaciones de transporte.

Las antedichas ventajas del presente invento, y otras ventajas adi-

cionales del mismo, resultardn evidentes para los especialistas en la nateria



mediante la lectura de la siguiente descripcibn detallada, la que debe ser
interpretada con referencia a los dibujos aconpagantes, en los cudles;

La figura 1 es una vista en alzada del lado derecho de un tractor
articulado, con traccibn en las cuatro ruedas, para trabajos agricolas y
que lncorpora ci presente invento.

La figura 2 es una vista posterior de una porcibn del presente ine
verit o,

La ftigura 3 es L. .4 vista tomada desde la parte posterior del lado
izguierdo del tractor, mostrando otra porcifn del presente invento.

ia figura 4 es un corte parcial tomado segfin la 1finea 4-4 de la
Yigura 2.

La figura % muestra lo que se ve mirando hacia atras y hacia abajo
desde la parte superior del tractor que lleva el presente invento.

La figura & muestra una porcifn del presente invento segfn un corte
tomado seqgfin la linea 6wo de la Figura 2.

Finalmente, la figura 7 musstra el presente invento seyfin una vista
en planta parciuel y con ciertas partes omitidas para hacer mfs clara la j-
lustracifn,

Fasando ahora a la fiqgura 1, se muestra en ellas un tractor articue-
lado 0, pare trabajos agrfcolas, con traccin en las cuatro ruedas y que
tiene una seccifn delantera 12 y una seccifn posterior 14, las que estén
unidas en una junta de articulacibn 16. La seccidn delantera 12 es llevada
por ruedas delanteras 18, que puaden girar alrededor de un eje geom@trico
delantero 20. La seccibn delantera 12 lleva una cabina 22, dentro de la cual

hay un asiento 24 que puede ser ocupado por un conductor gue maneja 1os



controles 26 de una disposicifn de accionamiento hidriulico que estd co-
necltada a una bomba €8 lmpulSada por un motor 30 de combustibn interna.
Lus controles 26 de la disposicibn hidrdulica estén conectados también a
valvulas 32 itlevadas por la seccifn posterior 14 y destinadas al control
hidrdulicoe del enganche.

La seccifn posterior 14 es lievada por ruedas posteriores 34, las
que pueden glrar alrededor de un eje geonftrico posterior 3o extendido
transversaloente. La seccidn posterior 14 lleva wna alsposicifin de enganche,
seflalada en conjunto con el nfimero de referencla 40 y que es onane jada hi-
dréulicamente por las vadlvulas da control 32.

La seccidn posierior 14 es llevada por rucdas pusleriores 34, las
que pueden ylrar alrededor de un eje geom@ilrico posterior 3t extendido trans
versajlmente, La seccibn posterior 14 lleva una disposici8n de enyganche, se-
Nnalada en conjunto con el nfimero de referencia 40 y gue es uanejada hidru-
licanente por las va3lvulas de control 32,

Pasarndo ahora a la {igura 2, que €s una vista posteriur del enganche
40, se auestra en ella un armazbn de acople 42 que lleva un acoplador cen-
Ltral 44 y avupladores laterales 4o y 48, uno lequierdo y el otro derecho.
Lus acopladores laterales 4o y 48, son respectivanente de mano izquierda y
mang derecha vy estdn conectados al apmazbn 42 por toenillos SU. Los acopla-
dores izquivrdo y derecho incluyen respectivamente cerrojos 47 y 49, uno ig-
quierdo y ¢l otro derecho, para asegurar cualquier implemento {(no mostrado)
unldo a los acopladores.

81 armazbn de acople 42 lleva ademds un soporte 43, provisto con una

abertura pare una barra de tiro 52, el que estd conectado de manera anguldr-



mente movible a orejas 54 de una palanca acodada %6, £sta palanca 56 estd
montada de manera angularmente movible en un eje oscilante 58, que a su veg
estd montado giratoriamente en cojinetes 90 y 62, uno lzquierdo y el otro
derecho. Lus cojinetes 60 y 62 son llevados por respectivos armazones 64 y
66, que se nuestran mids claramente en la figura 3. Lstos arsazones son lle-
vados por la seccibn posterior 14 del tractor 1u.

Hacia los respectivoes lados de la palanca Ho, seygfin se observa en
la figura 2, hay brazos elevadores 68 y 70, uno izquierdo y el otro derecho
Y que mcdlante Conexlones estriadas estén unideos al eje 8. los brazos eléw
vadores G8 y 70 llevan respectivas barras de conexidn 72 y 74 (mostradas en
la tigura 1) mediante las cuales estén conectados « respectives brazos de
tracciBn 74 y 80 {mostrados en la figura ¢). Dichos brazos de traccibn 78 y
BO sostienen el extremo posterior del armazfn 42 por intermedio de respectie-
vos cojinetes esféricos $2 y 84, yue permiten el movimiento homocin€tido de
articulacibdn ¢stérica entre el armazdn 42 y los brazus de traccibn 78 y 80.
Los extremos delanteros de los brazos de traccibn 78 y 80 estén conectados
homocing ticanente a respectlvas orejas 86 y B8 de la palanca acodada 56.

Fasando anora a la consideraci®bn de la figura 4, se jnuestra en ella
una vista en corte del enganche 40 prestando especidl atencibn al mecanlise
o yue sostiene el braezo de traccifn 78 del lado lzyulerdo. La barra conece-
tora izyuierda 72 comprende una varilla roscada 90, gue en Su @xXLFENO SUpm
rior lleva un cojinete esférico 92 vinculado ceon un perno 94 montado en una
porcifn de horquilla 96 del brazo elevador izquierdo 6. La pieza roscada
90 estd atornillada en una pieza de ajuste %8, a su ver conectada a una pie—

z2a no roscada 100, que lleva un cojinete esférico 102, el cual estd conectado



a una porcibn de horquilla de la sarra izquierda 78 por medio de un perno
104. Trabajando en combinaci®n coun la barra conectora 74 del lado derecho,
la pieza de ajuste 98 permite gue los brazos de traccifn 78 y 80 sean mo=
vidos oblicuamente para separarlos eatre si.

Los extremos posteriores de los brazos de traccidn 78 y BU son movie
des nacla arriba y hacla abiajo por medilo de respectivos cilindros elevadow
res 106 y 108, mestrados en la Ffigura 5 y que esldn conectados a porciones
de horquilla de los respectivos brazos elevadores 64 y JU.

Con referencia a la figura 4, se podrd notar que el Lraco de traccibn
78 del lado lagquierdo estd conectado por medlo de un cojinete estérico 110
Con la correspondiente oreja 8o de la palanca Lo. Lsta palanca %o lncluye
uri brazo de nanlvelda 112 que lleva un perno 114 extendido por una horquilla
1l6e La horgyuilla st asequrada al vdstago de un cilindro bhidriuliceo cone
vencional 114U pdara accionar la palanca Ho. £1 cilindro 118 tiene el extreno
der Cabeza aseyurado al armaddn izguierdo od,

£1 dpiazbin ldguiergo b4 lleva ademfis un perno 120 en donde €sti dsew
yura.da una barra superior 122 del lado izgulerdo, De mancra similar, tal como
se muestra en la tfigura 5, un perno 124 estd asegurado al arwazdn derecho do
para de manera angularmente movible llevar una barra superior 12¢ del lado
derecho. Tales barras superiores 122 y 126 estdn conectadas mediante respec-
tivos pernos 1Z2E y 130 con 1os respectlivos extiremos de una barra cenlral 132.
Tal como se pued e ver en la figura 4, la barra central 132, tal como se
pucde ver en la figura 4, la barra central 1352 lleva en la parte central un
perno 134 que estd conectado con la barra 136. Esta barra 13b estf conectada

a un segundo perno 138, extendido perpendicularmente respecto al perno 134.
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El perrnio 136 es llevado por el acuplador central 44, que amediante tornillos
140 estd asegurado al armazfn de acople 42,

Con referencia a la figura 4 se podrd notar gue el eje oscilante 58
estd dispueste por detrds y por debajo del eje geom@tricoe posterior 36, y,
con referencia a la figura 2, se podrd notar que tal eje oscilante estd dis~
puesto también por debajo de una toma de fuerza auxiliar 142.

Cun referencia a la figura % se podrd notar que el armazfn 42 lleva
una muesca 144 dispuesta por encima del acoplador central 44 y cuya tinaliw
dad ser8f explicada mis adelante,

Fasando seguidamente a la figura &, se muestra en ella una vista late-—
ral de la barra de tiro %2, el cual tiene una porcidn posterior 146 quﬂ'lie—
vaun conector 148 dentro del cual estd introducido un pasador 150. E1 pasaqor
150 puede ser retirado para introcucir la pileza saliente de up implemento
rewolcado por una barra de tiro, y tal pasador puede ser introdutido nueva-
mente para acoplar el inplemento, Dicha porcifn posterior 146 estd conectada
por medio de un pernc 152 con una porcidn delantera 154, gl extremo posterior
de dicha porcibn 154 puede deslizarse sobre una superficie 156 provista en
el arnawbn 42, El extremo delantero de la porcibn 154 estd provisto con un
cojinele esférico 1548 con el que hace contacto un perno lievado por la oreja
54 de la palanca %6,

Ubservando la Ffigura & se podrd notar que el coujinete 155 esté corrido
con respecto al cojinete 110, que representa la conexifn de los brazos de
traccibn 78 y U0 con la palanca acodada 56. £llo significa que cuando la paw

ldnca 506 es movida angularmente se produciri un movimiento relativoe entre las



porciones posteriores de la barra Je tiro 32 y 105 brazos de traccifn ‘78
y 80e En la Figura 6 se puede notar tambifn que el egje 58 estl dispuesto
por detrds y por debajo del eje geométrico posterior 3o.

Pasando seguidamente a la consideracibn de la figura 7 se muestra en
ella una vista parcial en planta de la parte posterior del tractor 10e. Los
hrazos de tracciBbn 78 y 80U se muestran en la posicibn de arrastre directo,
con 1os extremos posteriores separades por el armazln de acople 42, y los
extremos delanteros conectados a la palanca 96 mediante cojineivs esférie
cos 110 y 16y, Tal como se puede ver, los cojinetes estéricos B2 y 84 tie~
nen Sus centros alineados con los centros de 1os respectivos cujlnetes ese—
féiricos 110 y 160, a fin de proveer en los brazos de traccifin llneas de
fuerza lod y 164, una lzquierda y la otra derecha, las que se iantersectan
respeclivamente en un puntoe de convergencia lod que curnclide sustanclalaente
Con el eje geomdlrico posterior Jo.

Tambidn conectado en la palanca 5o por medio de un par de cojinetes
2u5i8ricos lou8 y 170 hay un par de barras de oscilacibo 172 y 174, una iz -~
quierda y otra derechas. bstas barras 172 y 174 estdn conedtadas cun un par
de pernos 176, 1os yue pueden ser Jispuestos en Cavidades de oscllaciln 174
O cavidades de traba 180.

tn les brazos de traccibn 78 y 80 estdn dispuesios respecllvos peraes
it inciinaci®n 152 y 184, los yue proveen «l control de la oscilaciBn en
transporte cuando 1os brazos de traccidn son elevados parda hacer contacto
Con respecilvoes bloques de control en transporte l8o y LY que son llevados
por el cusrpe del tractor, seygfin se muestra mds claramente en la £1gue-

ra <.



Funcionamiento

Bl tractor articulado 10 es manejaco por un condudtdr que ocupa el
aslento 24, bl movimiento bdsico del enganche 40 depende de controleg 26
yue el conauctor maneja a fin de accionar selectivamente las valvulas de
contrel 32 que de manera selectiva hacen que flfiido kidr8ulico proveniente
de Ja bomba 28 circule por los cilindros elevadores 106 y 108 o el cilindro
118 que acciona la palanca 56,

Cuando un implemento (de disefio convencional) a ser arrastrado tiene
wna conexifn de enganche de tres puntos, la porcidn posterior 146 de la barra
de tiro 52 es retirada quitando el perno conector 152, tal como se muestra
en la figura 6. La porcidn delantera 154 queda en el soporte espaciador 43,
en tanto que el acoplador ceatral 44 y los acopladores 46 y 48 de los lados
izquierdy y depecho quedan expuestos para ser conectados al implemento.

& fin de poner el dcoplador central 44 en posicibn para sepr conectado
al canector superior o conector de mistil del implemento, se suministra £l
1do a4 presifn al extremo de vdstage del cilindro 118. Tal como s e puede
ver en la flyura 4, esto hace que los brazos de traccibn se nuevan hacia ade
lante a fin de hacer que el armazfn de acople 42 se incline con Su extremo
inferior hacia adelante,

Tal como se puede ver en la figura %, esta posicibn pernite que el
conductor que ovcupa el asiento 24 pueda mirar hacia atrds y, por medio de
la muesca 144 del armazfn 42, pueda ver la punta del acoplador central 44.

ml conductor puede ajustar la altura del acoplador 44 graduando selec
tivamente la presifn aplicada en el extremo de cabeza de los cilindros 106

y 108, para hacer que todo el armazbn de agople 42 sea subido o bajado por el



sovimienio de los respectivos brazos elevadures o y 70 y por consigulente
los brazos de traccidn 78 y 80O de ambos lados,

Seguidamente, el conductor hace retroceder el tractor 10 hasta gue
¢l wcoplador central 44 queda alineado transversalmente con el conector Sum
perior del implemento. &l conquctor maneja luego la direccibn del tractor
para efectuar un movimlento de articulacifin, Como resultado se produce el
movimiento transversal izgquerdo o derecho del enganche 40, que permite gue
el acoplador cenlral 44 sea centradolongitudinal y transversalaente sobre
¢l conector superior, kn este punto, 1los acopladores lalerales do y 48 no
estdn en contacto con los dos conectores inferiores de impleneato.

Cuando se aplica presibn en el extremo de vdstago del cilindro 11id,
los brazos de traccibn 78 y 80 son movidos hacia atr8s a Pin de hacer que
el acoplador 44 haga contacto con el conector superior y levante el imple-—
nento hasta que los conectores de ecste fAltlmo hagyan contacltc con los rese
peclivos acopladores 46 y 48, Tal como resultard evidentle para i0S espeClam
listas un la nuteéria, el acoplador cepntral 44 titene una conbiguracidn tal
COHIO pala asegurar yude JOs conectores del implemento concusrden Slempre con
los reuspectivos acopladores 4o y 48 ung vez que el luplemento estd a nivel
respeclo al eje posterior 3u. L el lmplemento estd fuera de nivel, la barra
conectora lzquierda 72 es ajustada atornillando ¢ desatornillando la pleza
de ajuste 98 llevada por la pleza roscada v, a fin de consegulr este nivel
cambionde la distancia relativa existente entre las barras elevadoras y log
brazos de traccifin. Una vez que -1 implemento estd acoplado apropiadamente,
los cerrojos 47 y 49 son trabados para revener el implesento en posicibn,.

Se deberd notar que lo finico que debe hacer el conductor &s mover



transversalmente al tractor y el enganche para allnearlos con el Conector
cuperior, aplicar los frenos de estacionamiento, y permitir que la articus
laci®n del tractor y el cilindro 118 que mueve la palanca %¢ efectflen todo
el ajuste final para llegar a la posicibn definitiva de enganche. Los ciline
dros elevadores 106 y 108 son entonces activados para poner el implemento
en la posicibn de trabajo. De esa manera el conductor puede ajustar la po-
sicidn del enganche efectuando movimientos en tres dimensliones,

Durante el trabajo, segfln resultars evidente para 1los especialistas
en la materia, la medicibn de las cargas de arrastre provocadas por el i
plemento es una operacifin relativamente sinple dado que log Drazos de tracw
cifn 7 y oU estén conectados a la palanca acodada 96, la cual ejerce en el
cilindro 118 una presibn proporcional a la carga de arrastre.

gn la figura 2 se podr8 notar que los acopladuores 4& y 48 de ambos
lados eutdn dispuestos para arrastrar un implemento que tiene una primera
distancia predeterminada entre los conectores inferiores, Cuando se desee
el acoplador lzquierdo 46 y el acoplador derecho 44 pueden ser intercas-
blados soltdndolos de los tornillos %06 Al ser coulocados nuevamente sSe now
tarf que el intercamblo de los acopladores permite gque los conectores infe-
rlores el implemento se encuentren d una distancla imenor que én la dispo-
sicifn original. e esa nanera, dos categorlas difercntes de implementos
pueden ser arrastradas usando el nlsmo enganche con no mds que Wk pequeiia
moditicacidn.

Cuando el implemento a ser remolcado es del Uipo de arrastre por
burra de tiro, la porcidn posterior 146 de la barra de tiro %2 es conectada

a la porcifn delantera 1454. pPara efectuar el acoplamiento, se hace retroceder



¢l tractor hasta ponerlo en la inmediata proximidad del implemento, con el
cilindro 118 en la posicidn extendida para nacer Jue la barra de tiro 52
est® completamente corrida hacia adelante.

Dade que los extremos delanteros de los brazos de traccibn estén en
cenlros diferentes respecto al extremo delantero de la barra de tiro 52,
tal come se pued e apreciar en la figura 4, mediante el accionamiento del
¢cilindro 118, la barra de tiro 5¢ puede ser movida respecto al armazbn 42
para acoplar el inplemento. Segfin se puede ver en la figura 5, el conector 14Y
de la barpa de tiro es visible desde el asiento 4 a través de la forma
ehorquillada del armazbn de eacople 42, para permitlr que la barra de tiro
sea puesta apropisdamente en posicibn. Bl ajuste longitudinal de la posicibn
es efectuado también por medio del cilindro 118, en tante que el ajuste
transversal ¢s efectuado mediante la articulaci®n del tractor. Una ver obe
tenida la posicibn apropiada, el pasador 1% ¢s introduclde en el conegtor
148 para acoplar el implemento con ¢l tracior,

Fara e¢fectuar operaciones en donde no se desca gue el enganche 4u
pueda ladearuse © inclinarse respectu al tractor 10, las barras de oscilacifn
178 y 1774 son dispuestas en rorma que hagarn contacto con los pernos 1o
Cuando estdn colocados en las cavidades de traba ldu. Debido a que 1os exe
tresnou delanteros de las barras 172 y 174 se nueven angularmente sobre el
mismo eje Jue los brazos ae traccibn /d y U, lndependimtemente del movimiene—
to de la palance acodada 50 o las barras sglevadoras ob y 70, el enganche 40 no
describird ningln movimiento transversal respecto a la 1fnea central del
traclor.

ffara vperaciones en donde se desea el moviniento Je cscilaci®n, las



- 1l -

barras de ovscilacidn 172 y 174 son puestas en contacto con los pernos 176
dispuestos en las cavidades 178. &n esta condicifn es posible una cantidad
limitade de movimiento de oscilacifn, se deberd notar que debido a los co-
jinetes esféricos que permiten el movimiento homocintlico de todas las
barras 0 brazos mostrados en la figura 7, el armazbn 42 describirf siempre
un movimiente de traslacifn paralelo al eje yeomftrico posterior 30, Simi-
larmente, tal como se muestra en la figura b, las burras superiores 122 y
126 que trabajan junto con la barra central 132 y la barra 136 hacen que la
1toca de fuerza del acoplador central 44 se mantenga siempre paralela rese
pectu a la lfnea central del tractor 1l mientras el armazbn de acople 42
describe el movimiento de traslacifne

Ui bien vl movimiento de oscilacibn es frecuentenente desevable cuando
se arrastra un lwplemento, en la operacifn de transportar un lLimplemento o
cuando €l tractor se hace marchar entre lugares de trabajo, es necesario que
el movimiento ude oscilacifn sea trabado automlticamente cuando el enganche
est8 en la posicifin elevada, con los cilindros 100 y 108 en las posiciones
de cowmpletamente contrafdos. Para obtener tal resultado se proveen pernos
182 v 104 en 1los respectivos brazos de traccifin 78 y dU. kEstos pernos tocan
lus respectivos bloques de transporte 1o y 188 cuando los brazos de traccibn
son elevados. Cuando los brazos de traccibn estdn completwnente subidos, los
respeciives pernos 182 y 184 se apoyan contra la superticie de los blogues
180 y 188, a fin de impedir todo movimiento lateral del armazén 42.

Lon referencia a la figura S se podrd notar que ¢l acoplador central
44 estd conectado a las barras superiores 122 y 126 y al armez6n de acople

42 de und manera tal como para que todas las fuerzas que el arrastre del



implemnento impone en ¢l acoplador central 44 sean lransisitidas directa-
mente hacia los armazones laterales ©4 y 60 y no hacta el armazdn 42.

Cont referencia a la figura 7 se podrd notar gue debido a la conver-
gencia de las 1Mneas de fuerza 1o y 164 de 105 respectivos brazos de trage
citn en el eje geomBlrico posterior 3%, durante los virajes el inplemnento
acompanard al tractor tal como $i fuera arrastrado por una cadends Uicha
caracterfstica resulta al tanente deseable,

L deberd notar tambifn que la posibilivad de ajustar la palatca
acodada Se ocon ayuda del cilindro 118 permite corregir sobre la marcaedl
Angulo Jdel conector superior del dmplemento, o fin de subir o bajar el
extreno delantero de un lnplemento que se eutd arrastirando.

Se podrd observar asl que se ha descripto una disposicibn de engan—
Chie con un alto grado de wvisibllidad, versatilidad, comportapients y faCie—
lidad de uso y que estd integrada dentro del discho est@tico «Jdel vehiculo.

51 blen el invento ha siuo descrito en relacidn con una realizacifn
especifica, se deberd comprender Jque muchas alternativas, modiflcaciones y
variaclones resultardn evidentes para los especialistas en la materia a la
Jueg de la anterior descripcifn. e pretende por 1o tunto avdrcar todas ague
1las allernativas, nwdl flcaclones ¥y varldaciones gyue estén dentro del esple

ritu y alcance Jde las redvindicaciones adjuntas.



Koo IV ENDILOAC LY L 25

1. Un enganche para un veifcule provisto de un cuerpo que sSe ex—
tiende longitudinalmente, gque tiene lados izJuierdo y derecho y que €5 505w
tenido por un par delantero y un par posterior de ruedas montadas en rese
pectivos ejes transversales delantero y posterior, y llevando dicho vehfcu
10 una disposicibn de accionamliento hidréullico, caracterizado por el hecho
e comprender medios de armazbn, integrales con los lados ilzquierdo y dere-
cho del cuerpo del vehfculo; brazos de traccibn izquierdo y derecho que
se extienden longltudinalmente, que tienen sendos exXtremos posteriores rese
pectivamente alejados de dichos extremos delanteros; medios de eje oscilante
que se extienden transversalmente, dispuestos en la proximidad de los extre
mos delanteros de dichos brazos de traceidn izquierdo y derecho y gque estidn
asegurados  Jde manera angularmente movible a dichos medlos de armazbn por
debajo de un plano horizontal gque pasa a travBs de dicho eje posterior; bra
204 elevadores derecho e izquierdo que se extienden longiltudinalimente, que
tienen seudos extremos delanteros asegurados a dichos nedios de eje oscilan
te en la proximidad de dichos medios de armazdn vy que tienen sendos extremos
posteriores alejados de sus respectivos extremos delanteros; medios elevado
resS lzguierdos y aerechos que se extienden vertlcalmente, gue ticnen sendos
CALLEMOS SUREriores Cconectados respectivament: a los extremos posteriores
Je diciios brazos elevadores izguierdo y derecno, y que lienen sendos extre-—
mos inferlores coneclados respectivamente a dichos brazos de traccibn iz-
quierdo y derccno entre sus respectivos extremos delantero y posterior; y
medios elevadores hidrdulicos conectados @ dicha disposicibn de acclonamicn

to hidrdulico y vinculados operativamente con dichos brazos elevadores ize



quierdo y derecho para producir el movimiento angular de dichos medios de
eje oscilante, y hacer que dchos brarzos elevadores izquierde y derecho se
nuevan angUlarmente para producir el movimiento angular de dichos brazos
de traccidn izquierdo y derecho.

Y. Un enganche de acuerdo con la reivindicacibn 1, caracterizado
porque incluye medios de palanca acodada extendidos transversalmente que
rodean deslizablemente dichos medios de eje osclilante vy que llevan dée maneg-
ra angularmente movible dichoes brazos de traccidn izguierdo y derecho por
debaju de dichos medios de eje oscllante, y medivs accionadores nidr8ulicos
conectados a dicha disposiciln de accionamiento hidrdulice y a dichos imee-
dios de palanca acodada pard producir el movimicnto engular Je estos @lile
nios nedios.

3e Un enganche de acuerdo con la reivindicacibn !, caracierizado
porgue al menos uno de dichos medics elevadores izgulerdo y derecho incluyen
e dl0s pard ajustar la distancia relativa entre dichos oxlremos superior e
interior.

de lUn enganche de acuerdo con la relvindicacidn !, caracterizado pors
que inCluye un arsazdn de acople que se extiende transversalmente y estd co
neClads a Los respeclivos extrenos posteriores de¢ dichou brazos de traccién
lzguierdo y dereciioj barras superiores ilzquierda y dereche que se extienden
longitudinalmente, dispuestas verticalmente por encima de dichos orazos de
lraccifn izquierdo y derecho, que tienen sendos extiresmos delanteros asegura
dos de manera angularmente movible a dichos wedios de armashn lzguierdo y
derecho, y sendos extremos posteriores alejados de sus respectivos extrenos

delanteros; y una pleza central que se exliende transversdlmente y gue tiepe



un extremo izquierao y otro derecho gque de mdnera angularmente movible
estdn respectivanente asegurados a Jos extremos posteriores de dichas ba-
rras superiores izquierda y derecha y qyue cspén asegurados de manera dngu-
larmente movible entre sus extremos lzquierdo y derecho a dicho armazbn de
acople.

Ye Un enganche de acuerdeo con la reivindicacibn 4, caracterizado
poryue dicho cuerpo de vehfculo incluye un aslento de conductor montado en
€1l mismo y porgque dicho armazbn de acople incluye medios acopladores y tlew
ne una abertura ¢ispuesta a lo largo de una lfinea inmaginaria de visidn que
se extiende entre un punto situado centralmente por eaCima de dicno asiento
y dichos medios acopladores.

6. Un enganche de acuerdo con la relvindicaci®n b, caracterizado
porque dicno armazbn de acople tiene un lado delantero y otro posterior y
dichos medios acopladores se exticnden desde dicho laae pesterior a dicho
lado delantero y estln asegurados a dicho armazbu de acople en dicho lado
delantery del miumo y a dicha pileza central entre sus extiremes izgulerdo y
derechios.

7« Un enganche de acuerdo con la reivindicacidn ¢, caracterizado
por comprender un armazln de acople sustancialmente vertical, que se exticnde
transversalnente y estd acoplado a 1los respectivos extremos posteriores de
dichos brazoes de traccibn izguierco y derecho, y una barra de tiro que se
extiende longitudinaimente, dispuesta de manera deslizante en dicho armazfn
de acople, incluyendo dicha barra de Liro un extremo posterior gue lleva un
conector de barra de tiro y un extremo delantero asegurado de manera angu-

Jarmente movible a dichos medios de palanca acodada para producir el movi-



miento longitudinal de dicha barra de tiro al moverse angularnente dichos
medios de palanca acodada.

. Un enganche de acuerdo con la reivindicacibn 7, caracterizado
porque dicho cuerpo de vehfculo incluye un asiento de conductor montado en
el mismo y porque dicho armazfn de acople tiene una abertura dispuesta a
1o largo de una linea imaginaria de visibn que se extiende entrewn punto
situado centralmente por encima <de dicho asiento y dicho conector de barra
de tiro.

Y. Un enganche de acuerde con la reivindicacidn 8, caracterizado
pordque cosprende barras superiores lzquierda y derecha que se extienden lon
gitudinaluaente, y que cotectan dicho armazbn de acople con dichos medios de
armazbn, y porque dichos medios de eje oscilante estén dispuestos por debajo
de dicha }fnea lmaginaria de visibn y dichas barras superiores estln dispues
tas respectpamente hacia la izquierdas y hacia la derecha de dicha linea ima-
ginaria de visli8n.

10+ Un enganche de acuerdo con la reivindicacibn 1, caracterizado
porgue incluye medios para espaciar los extremos posteriores de dichos bra-
z0s de traccifn izquierdo y derecho a fin de hacer que fuerzas aplicadas
a las wlsmas Sean transmltidas por sus respeclivos extremos delanteros al
cuerpo del vehfculo a lo laryo de linea convergentes que se intersectan en
la proximidad de dicho eje posterior,

1l. Un enganche de acuerdo con la reivindicacibn 10, caracterizado
porque dichos medlos para espaciar 1os extremos posteriores de dichos bra-—

205 de traccibn incluyen nedios acopladores.



12, Un enganche de acuerdo con le reivindicacifn 1, caracterizado
porque incluye medios de palanca acodada que se extlenden transversalmente
¥y que rodean destizablemente dicho eje oscilante y gue llevan de manera darie-
gularmente movible dichos brazos de traccifn izquierdo y derecho por debajo
de dicho eje oscilante, y barras de oscilacibn izyuierda y derecha gue se
extienden longitudinalmente, y tienen sendos extremos delanteros que estén
asegurados de manera angularmente movible a dichos medios de palanca acodae
da en un lugar prdéximo a los extremos delanteros de dichos brazos de L{race
cifn izquierdo y derechc y gue tienen sendos extremos posteriores respecti-
vamente asegurables a dichos brazos de traceibn entre sus respectivos extre
mos delantero y posterior para limitar sus movimientos lransversales.

13. Un enganche de acuerdo con 1la reivindicaci®n 12, caracterizado
porque dichos brazos de traccifin izquierdo y derecho incluyen respectivos
medlos de traba para impedir los anovimientos transversales de dichos brazos
de traccibn izqulerdo y derecho.

14 Un enganche para un venfculo, sustancialmente tal como se lo ha

descripto con referencia a los dibujos que se acompahian.
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